D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwiazanych z rozbiorka
elementéw drog i ulic dla inwestycji pn: PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ W MIEJSCOWOSCI CHORZELOW W
ZAKRESIE BUDOWY ZATOKI PARKINGOWEJ, CHODNIKA DLA PIESZYCH, PRZEBUDOWY ZJAZDOW
ORAZ PRZEBUDOWY ODWODNIENIA

1.2 Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowia wymagania dotyczace Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i
ulic w ramach Robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami,
okresleniami i definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne zasady dotyczace sprzetu

Ogodlne zasady dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 3.
3.2. Rodzaje sprz¢tu

Do wykonania Rob6t zwiazanych z rozbidrka elementow drog nalezy stosowac:
-mloty pneumatyczne,
-pity spalinowe,

-frezarki drogowe,
-koparki,
-koparko - fadowarki,
-samochody samowytadowcze, -
drobny sprzgt rgezny.
4. TRANSPORTU

4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu

Ogodlne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 4.
4.2. Sposoby transportu

Material z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Wybér srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢é wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1. Ogoélne zasady wykonania Robot

Ogodlne zasady wykonania Robot podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 5.
5.2. Podstawowe zasady prowadzenia Robot

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy powinien on przewies¢ je na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru. Odwoéz materialu na koszt wykonawcy. Odleglos¢ odwozu na koszt i wg. uznania wykonawcy.
Zagospodarowanie materiatu zgodnie z ustawa o odpadach ,pozostaje w gestii wykonawcy

Ewentualne doty powstate po rozbidrce elementow drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doly nalezy wypehic¢ gruntem do poziomu okreslonego w
dokumentacji projektowej i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w STWiORB D-02.01.01.

5.3. Wykonanie Robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrodzen i przepustdéw obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgeznie w sposob okreslony w STWiORB lub przez
Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreSlone w
STWiORB lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktore zgodnie z STWiORB staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Sprawdzenie jakosci Robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych Robot rozbiorkowych oraz stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniajacego doty po usunigtych elementach nawierzchni drog i chodnikéw powinno spetniac
odpowiednie wymagania okres§lone w STWiORB D.02.01.01.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady dotyczace obmiaru Robot

Ogodlne zasady dotyczace obmiaru Robot podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:
dla nawierzchni i podbudowy - metr kwadratowy [mz],
dla kraweznikéw, obrzezy, przepustow, Sciekow, barier , cigcia masy - metr  [m],
dla znakow drogowych i1 stupkéw betonowych - szt. (sztuka),
dla $cianek czotowych i taw fundamentowych - metr szeScienny [m3],
roboty zwigzane z wywozem materiatu rozbidorkowego obmierzane w metrach sze$ciennych [m3],

o browbh =

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.
8.2. Odbiér Robot

Roboty zwigzane z rozbidrka elementow drog i ulic podlegaja odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogélne" p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej



Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie z obmiarem, po odbiorze
Robot.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

-wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

-rozkucie i zerwanie nawierzchni,

-ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
-zatadunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

-wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorki przepustu, $cianek czotowych i taw fundamentowych

-odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umocnien itp.,

-rozebranie elementow przepustu, Scianek czotowych i taw fundamentowych

-sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

-zatadunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

-zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12,
-uporzadkowanie terenu rozbiorki.

f) rozebranie barier ochronnych
- Demontaz tasm profilowanych
-odkopanie fundamentéw stupkdéw wraz z demontazem stupkow

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatd

- odwiezienie na miejsce ponownego wbudowania
h) rozebranie elementéw oznakowania pionowego,
-demontaz tarcz znakéw drogowych
-Odkopanie stupkéw
-Wyjecie stupka razem z fundamentem
-Ulozenie uzyskanego materialu w stosu
1) cigcie nawierzchni pita tarczowa,
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki
- ustawienie i zamocowanie pily
- wykonanie cigcia pila tarczowa

10. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. 10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

6. D-00.00.00 Wymagania ogdlne

7. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze



